
� �� �

π综述

当前 �微控制器 ↑⊃℘∉℘∉∈∉⊂⊂⊕的种类繁多 �如

嵌入式 !单片式 !″♥≥≤型 !�ℜ⊃���ℜ⊃!表面安装式 �扁

平封装式等等 �因此 �可以说微控制器世界已非常丰

富 �几乎每星期都有新芯片莅临 ∀本文尝试讨论各

微控制器生产厂家的一些最新发展 ∀由于微控制器

各生产厂家的不同版本 ! 类型及次类型的微控制器

元件如火箭冲天一般 ∀因此 �本文只在最新研究领

域概览一下目前市场上供应的微控制器中最近推出

之产品 ∀

� ϒ⊆⊕⊂产品

ϒ⊆⊕⊂的历史并不太长 �但是该公司现已成为微

控制器市场中的一支重要力量 �其优势在于所推出

的产品往往都能满足最苛刻的微控制器系统设计的

要求 �因此 �用途十分广泛 ∀ ϒ⊆⊕⊂的最新产品如下 �

ϒ×��≥����� 具有 �⊄ℜ∧⊕ ♥≥°�⊃∈ � ∧⊕⊆ ∠∉2

∩ℑ⊆⊆ℑℜ⊂⊕可以在系统内设计程式�快闪存储器 ����

↔ℜ∧⊕♥≥° ∞∞°″ ↓ ↑及同等容量的 ≥″ ϒ ↑ �可作为数据

储存之用 ∀

ϒ×��≥����与 ϒ×��≥���� �内有 �⊄ℜ∧⊕♥≥°快闪

存储器 ! ���ℜ∧⊕ ♥≥° ∞∞°″ ϒ ↑ 以及分别为 ���与

���ℜ∧⊕的 ≥″ ϒ ↑数据存储器 ∀

ϒ×⊆⊕∩ℑ��� 具有强大的 ��⊄ℜ∧⊕ ♥≥°快闪存储

器 � �⊄ℜ∧⊕♥≥° ∞∞°″ ↓ ↑及 �⊄ℜ∧⊕ ≥″ ϒ ↑的数据储存

器 ∀ϒ×⊆⊕∩ℑ ���是 ϒ×⊆⊕∩ℑ���的早期版本 �新版本有

���个指令 �可在外部或在系统内进行 ♥≥°编程 ∀其

内部时钟速率为 �↑ ♦∨�设置有 ��条输入输出线 ��

个计时器和 �个通道的 ��ℜ⊃转换器 �实时时钟工作

于 ��⊄♦∨�同时具有一个 ∝ϒ″ × �采用 ��脚的 ×±ƒ°

封装 ∀另外 �需要说明的是 �ϒ×⊆⊕∩ℑ ϒ∂ ″ 控制器为

�ℜ⊃�它容许完全 ��ℜ⊃指令载入储存 �其每次操作采

用两个地址 ∀

另一个新颖的器件是 ϒ×⊃∈∧ ��系列 �它实际上

是一个低压控制器 �ϒ×⊃∈∧ ��的电源电压为 �∂ �ϒ×2

⊃∈∧ ��←为 ���∂ �带有 �⊄ℜ∧⊕快闪存储器 ∀这种控制

器设有 ��个指令 �采用 �脚封装 ∀

ϒ×��↑�����是根据 ϒ″ ↑⁄×⁄↑�核心制成的标

准微控制器系列的一个新元件 ∀它可在 ��↑ ♦∨时钟

速率和 ��� ∗ ���∂ 的低电源电压下获得 ��↑♥°的运

算能力 �该器件设有许多外围电路 �包括 ��位数据

与地址母线 ���个同样宽度的寄存器以及一个电路

内仿真器界面 �它同时带有 �⊄ℜ∧⊕ ≥″ ϒ ↑ ∀

� ⁄ℑ⊂⊂ℑ≥⊕⊆⊃℘∉∈⊗∏℘∉的产品

⁄ℑ⊂⊂ℑ的微控制器强调速度及计算能力 ∀目前由

⁄ℑ⊂⊂ℑ生产的微控制器系列可工作于高达 ��↑ ♦∨时

钟速率 �然而 �由于它们采用 �个时钟周期来执行一

个指令的方式 �而不是象 ����那样用 ��个时钟周

期 �因此 �这些微控制器实际可运行于 ��↑ ♦∨的速

率 ∀ ⁄ℑ⊂⊂ℑ的最新产品介绍如下 �

⁄≥��≤���是 ⁄ℑ⊂⊂ℑ的一个具有 ⊆ℑ⊄⊕⊗ ″ ↓ ↑ 的

版本 ∀ 而 ⁄≥��≤���则具有实时时钟 ″ ×≤ 及 →∂

″ ϒ ↑控制器 ∀它可与 ����兼容 �但效率却比 ����更

佳 �且电源损耗更低 ∀其修订核心只需 �个时钟周期

便可执行一个指令 �反之 � ����却需 ��个时钟周

期 ∀事实上 �它能够提供与 ����一样的效能 �但却能

以 ��↑ ♦∨的速度运行 ∀这种微控制器可提供 ��⊄

ℜ∧⊕ ∞∞°″ ↓ ↑ ! ∝∂ 或 ↓×° ! �⊄ ℜ∧⊕非易失性 ↑↓∂ ÷

≥″ ϒ ↑ !两个串联端口和一个监视定时器 �并具有电

源电压监护 !双数据指针及高级电源管理功能 �因
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而最适合于在数据记录系统中使用 ∀

� ♥∈⊕∩ℑ⊕⊗≥⊃⊂⊃℘∉∈ ≥∉⊂∏⊃∉∈�♥∈产品

♥≥≥♥生产的 ♥≥��≤��是一枚 �ℜ⊃微控制器 �具有

�⊄ ℜ∧⊕的可再编程快闪存贮器 ∀由于它具有 ��↑ ♦∨

的最高时钟速率运算能力 �这无疑是一枚最快的微

控制器 ∀它在功能上与 ��≤��兼容 �内含一个 ���

ℜ∧⊕ ″ ϒ ↑ �一个适合于多处理器通讯的串行 ♥� ↓端

口以及全双工 ∝ϒ″ ×的 ♥�↓扩充电路 ∀♥≥��≤��有不

少于 �个定时计数器 �另外还有 �个 �ℜ⊃♥� ↓端口 �

它共有 ��条输入输出线 � 其存储器寻址容量为

��⊄ℜ∧⊕ ″ ↓ ↑ �它可利用 ��ℜ∧⊕加密检验法及 �ℜ⊃锁

定位来保护程序存储器 ∀

� ↑⊃℘∉℘∪⊃∠产品

↑⊃℘∉℘∪⊃∠最近在市场上推出了五枚新的微控制

器 ∀其中 °♥≤��≤∞��÷与 °♥≤��≤∞��÷属于 °♥≤ ↑⊃℘∉

系列 �它们内含保护式 ∞∞°″ ↓ ↑存储器 ∀并具有 �ℜ⊃

一次可编程 ↓×°微控制器 ∀事实上 �若使用 ∞∞°2

″ ↓ ↑ � °♥≤��≤∞��÷ 与 °♥≤��≤∞��÷ 的存储器如属于

↓×°型 �就无法再编程了 ∀新的器件采用 �脚封装 �

↑⊃℘∉℘∪⊃∠的 ∞∞°″ ↓ ↑ 技术可提供一百万次读写周

期 �并有超过 ��年的最长数据保存期 ∀

°♥≤��≤∞��� ! ���及 ���等型号能提供 ���至

����字的一次过程程序存储器 !���ℜ∧⊕ ∞∞°″ ↓ ↑及

��至 ���ℜ∧⊕静态 ″ ϒ ↑以进行数据储存 ∀

而 °♥≤��≤∞���与 ���则内含 �ℜ⊃模数转换器

ϒ⁄≤及 ∞∞°″ ↓ ↑ �作为世界上首枚 �脚微控制器 �这

两款 ♥≤ 除可提供 ����ℜ∧⊕及 ���� ℜ∧⊕的 ↓×°程序

存储器的 ��ℜ⊃字长外 �还包括 ���ℜ∧⊕静态 ″ ϒ ↑及

�� ≅ �ℜ∧⊕的 ∞∞°″ ↓ ↑数据存储器 ∀

°♥≤��≤� ≅ ≅ �包括 ��� !���及 ���等�系列微控

制器虽是 �ℜ⊃↓×° 微控制器 � 但在 ↑⊃℘∉℘∪⊃∠的

°♥≤��≤ ≅ ≅ ≅ 系列中 �该器件所提供的功能比得上

��ℜ⊃微控制器 ∀这些元件分别采用 ��脚及 ��脚封

装 �并内含 ��ℜ⊃模数转换器及两个高速 ∝≥ϒ″ × ∀在

��↑ ♦∨时钟速率下 �这些器件可获得 � ���↑♥°的效

能 � 这一点甚至超越 ↑∉∉∉⊂ℑ的 ↑≤�� ♦≤��及 ♦⊃2

ℑ℘∪⊃的 ♦� ∀在 ↓×° ∞∞°″ ↓ ↑ 内的 ��ℜ⊃程序存储器

还包含一个周期为 ���Λ的硬件 � ≅ �倍增单元 �该

器件可在 ∝≥ϒ″ ×模式下以每秒 � ���↑ℜ⊃的速度作

双通道双工高速通讯 ∀

°♥≤��≤″ ��≤ 与 °♥≤��≤���是目前市场上最经

济的 �ℜ⊃↓×° ″ ↓ ↑微控制器 �其中 °♥≤��≤″ ��≤是以

″ ↓ ↑为本体的控制器 �而 °♥≤��≤���的性价比极高 �

它采用 ��脚封装 �实际上 �它是把 �脚设计用更大

的 ♥� ↓容量作为扩充的首枚 �ℜ⊃微控制器 �其价格

低于 ��美元 ∀

°♥≤��≤����内有容量为 ����字的 ��ℜ⊃��ℜ∧⊕

的用户 ″ ϒ ↑存储器 !��个 ♥� ↓口 �可由 ♥� ↓线启动

改变线上状态的唤醒电路以及一个内置的 �↑ ♦∨时

钟振荡器 ∀该器件也能在电路内编程 �也就是说它

不用从电路板拔出来便可接受新的程序 ∀而以 ″ ↓ ↑

为本体的 °♥≤��″ ��≤则是一个 ��脚的控制器 �内有

容量为 ���字的 ��ℜ⊃��ℜ∧⊕的用户 ″ ϒ ↑以及 ��个

♥� ↓引脚 �这两种电路都提供有 ��个一字节指令 �

并可利用片上 ″ ≤振荡器作无中断操作以实现监视

功能 �在 ��↑ ♦∨时钟速率下 �该控制器具有 ���∈的

指令周期 ! �个硬件寄存器 ! 双寄存器硬件堆栈和

�ℜ⊃实时计数器定时器 �它的电源电压范围较宽且

功耗很低 �在 �↑ ♦∨时钟速率及 �∂ 电源电压下的消

耗电流约为 �⊆ϒ ∀

°♥≤��ƒ���与 °♥≤��ƒ����是内含 �⊄字节 ��ℜ⊃

强化型快闪存储器及 ���ℜ∧⊕ ∞∞°″ ↓ ↑ 数据存储器

的微控制器 �可提供业界已知的最大操作电压 �其电

压范围在 � �� ∗ � ��∂ 之间 �也可提供 �至 �条通道

的 ��ℜ⊃模数转换器以及与 ″ ≥���兼容的 ∝ϒ″ × �并

可在多通道系统中作数据记录用 �它在 �↑ ♦∨时钟

速率下的计算效能可高达 �↑♥°�并可选择 ♥�≤总线

进行通讯或用 ≥°♥与外围电路来扩充系统 ∀

°♥≤��ƒ���与 °♥≤��ƒ����是首枚结合强化型快

闪存储器技术的 �ℜ⊃″♥≥≤型 °♥≤ ⊆⊃℘∉控制器 ∀

°♥≤��ƒ��� 与 °♥≤��ƒ��� 是包含有一个内部

�↑ ♦∨时钟振荡器 !高度准确电压比较器 !高速 ∝≥2

ϒ″ ×以及一个捕捉比较 ° • ↑ 模式的微控制器 �同

时分别有 ���� ℜ∧⊕与 ���� ℜ∧⊕之 ��ℜ⊃宽的快闪程

序存储器 �此外 �还有 ���ℜ∧⊕ ″ ϒ ↑及 ��� ℜ∧⊕ ∞∞°2

″ ↓ ↑以供数据储存 �其最高时钟速率为 ��↑ ♦∨∀

°♥≤��≤���及 °♥≤��≤����这两枚 �ℜ⊃微控制器

结合了先进的模拟技术 �可与电源直接连接 �它们分

别采用 ��和 ��脚封装 �可为混合式信号环境提供

一个完整的方案并可显著地减少分立逻辑元件及相

关元件的数量 �从而降低整个系统的成本 ∀另外 �

°♥≤��≤���与 °♥≤��≤���还具有 �⊄字宽的 ��ℜ⊃↓×°
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储存容量 �并有一个 ″ ≥���型 ∝ϒ″ × �因而可进行多

重数据的收集 � 可在 ��↑ ♦∨时钟速率下提供高达

�↑♥°的吞吐量 ∀

� ↑∉∉∉⊂ℑ产品

↑∉∉∉⊂ℑ最新版本的微处理器的典型代表是

��♦≤��和 ��♦≤���♣°���其中 ♣°��具有 �� ����ℜ∧⊕

的 ♥≥°快闪存储器和 ���ℜ∧⊕ ″ ϒ ↑ �并可提供一个停

机自动唤醒的新颖选择 �能可靠地运行 ��♦≤��的

全部指令 �是一个可将 ��♦≤��升级至更大更多功

能的型号 ∀另外 �↑∉∉∉⊂ℑ也采用快闪存储器 �目前的

产品包括 ��ƒ��� � ��♦≤���≠�及 ��♦≤���÷ 等 ∀而

↑∉∉∉⊂ℑ所推出的 ��♦≤���′�基本上是 ��♦≤���的

新版本 �这枚芯片是特别为电池 ≥⊆ℑ′ℑ⊕∧用途而

开发的 �为 ��ℜ⊃的微处理器 �现有 ����� !��♦≤��及

��♦≤��三大系列 ∀

� →ℑ⊃∉∈ℑ⊂ ≥⊕⊆⊃℘∉∈⊗∏℘∉产品

→ℑ⊃∉∈ℑ⊂推出的系列微控制器型号为 ≤↓°�系列 �

为 �ℜ⊃处理器 �其中一枚新 ↓×°微控制器的型号为

≤↓°�≥♣″ ��该产品具有 ��⊄ℜ∧⊕的 ∞∞°″ ↓ ↑存储器 �

其价格异常之低 �不足 �美元� ∀而 ≤↓°��∞♣∞�内部

置有 �⊄ℜ∧⊕ ↓×°存储器 ∀ ≤↓°�≥♣″ �的强大存储容量

可以缩减许多开发时间 �因为再不需要紧缩程序码来

使其容纳于存储器之内 �程序一旦通过测试及校正 �

便可将其烧录于 ≤↓°�处理器的内置 ″ ↓ ↑中 ∀

≤↓°�系列最近又增添了五个新成员 � 分别是

≤↓°�≥♣″ ���⊄ℜ∧⊕ ″ ↓ ↑� ! ≤↓°�≥♣♣����⊄″ ↓ ↑� !

≤↓°�≥♣♦���⊄� ! ≤↓°�≥♣↔����⊄� 以及 ≤↓°�≥♣″ �

���⊄� ∀

≤↓°�≥♣ ≅系列都具有全双工 ∝ϒ″ ×� ∝≥ϒ″ × �且

均可软件编程 �故可更迅速地实现各种不同的通讯

协定 ∀同时它们还提供有一对模拟比较器 �因而可

实现检测零界线或执行常规或双斜波模数转换器的

功能 � 这些控制器带有 ��� ℜ∧⊕�≥♣∞� 或 ��� ℜ∧⊕

�≥♣″�″ ϒ ↑ �可广泛应用在工业控制领域 ∀

� °∪⊃⊂⊃∠≥⊕⊆⊃℘∉∈⊗∏℘∉产品

��≤�� !��≤�� !��≤��及 ��≤��是 °∪⊃⊂⊃∠最近的

四枚快闪多次可编程 ƒ⊂ℑ∪ ↑∏⊂⊃ ×⊃⊆⊕ °∉∩ℑ⊆⊆ℑℜ⊂⊕

微控制器 ∀其中 ��≤��系列最为流行 ∀这些控制器的

主要特点是可以多次编程 �因而可缩减大量的成本

与时间 ∀它们可工作于 ��↑ ♦∨∀

� ≥℘⊕∈⊃¬产品

据 ≥℘⊕∈⊃¬声称 �该公司拥有目前市场上最快的

�ℜ⊃微控制器 �其 ≥÷ 快闪 ∞∞°″ ↓ ↑微控制器可工作

于 ��↑ ♦∨�并且能够在一个时钟周期内执行大多数

指令 � 故其效能比传统 �ℜ⊃微控制器快 ��至 ��

倍 ∀≥÷ 系列的主要特征除了具有 �ℜ⊃微控制器所有

的使用功能外 �它还可用来制造虚拟外围设备 �即以

软件来实现外围功能 �从而省去了昂贵的专用硬件 �

如定时器 !°• ↑发生器及其它串行端口等 �≥÷ 控制

器有两类 ∀其中 ≥÷ � ��有 ��个引脚 �而 ≥÷ � ��则

有 ��个引脚 ∀ ≥÷ 结构基本上是 ↑⊃℘∉≤∪⊃∠在 °♥≤中

采用的架构的翻板 �并与 °♥≤��≤≥÷ 相兼容 �另外 �

≥÷ 还可提供多达 ��个额外指令 � ≥÷ 器件成功的主

要一点是其 ∞∞°″ ↓ ↑ 程序存储 �����字节 ��ℜ⊃� 和

数据储存 ″ ϒ ↑寄存器���� ℜ∧⊕�的速度很高 ∀≥÷ 的

指令具有一致的长度 ���ℜ⊃� �其中大多数都可在一

个时钟周期内完成操作 ∀虽然 ≥÷ 的内部时钟仅

�↑ ♦∨�但是该控制器却能运行于更高速度 �例如 ��

或 ��↑ ♦∨�的一流 ≤°∝�其主要原因是 ≤°∝通常需要

数个时钟周期才可执行一个指令 �譬如 ����就需要

��个周期 ∀另外 �≥℘⊕∈⊃¬还宣布 �其产品程序中附加

有一个新版本的 ≥÷������名为 ≥÷�����ϒ≤��� �利用

它能取得高达 ���↑♥°的处理效能 �工作效率可高达

���↑ ♦∨∀≥÷�����ϒ≤���可以在一个时钟周期内完成

并执行一个指令 �在 ���↑♥°的数据吞吐量情况下 �

其指令周期长度为 ��∈∀同时具有宽 ��ℜ⊃!容量达

�⊄字的快闪 ∞∞°″ ↓ ↑存储器 ∀

� ≥♣≥ ) ×∪∉⊆∉∈ ↑⊃℘∉⊕⊂⊕℘∉∈⊃℘产品

≥×�系列是 ≥♣≥ ) ×∪∉⊆∉∉∈推出的最有名的

�ℜ⊃微控制器系列 � 该系列包括以下型号 �

≥×������ �� �� � �≥×����� ��� �� �≥×����� ��� �� �

≥×������� �≥×���������� �≥×���������� �≥×�����

��������以及 ≥×�������等 ∀需要说明的是 �这些

微控制器并非都采用 ��脚或者 ��脚 ⁄♥°封装 �而

其中有不少为 °±ƒ°扁平封装 ∀≥♣≥ ×∪∉⊆∉∈为该系

列中的每一型号均提供一种 ∞∞°″ ↓ ↑ ! ″ ↓ ↑ 及

↓×° �这样 �使用者便可以在设计灵活性与低成本

之间取得平衡 ∀ ≥×�系列成员同时具有� ↑ ♦∨最高

操作 频率 � ″ ϒ ↑ 与 ∞∞°″ ↓ ↑ 的容量 为 �� 至

微控制器概览



� �� � 5国外电子元器件6����年第 �期 ����年 �月

���ℜ∧⊕∀这个系列的元件至少有 ��万个程序周期 �

并具有 �ℜ⊃模数转换器以及与 ≥°♥兼容的串行接

口 �另外 �还带有一个或两个带脉宽调制的 �ℜ⊃定

时器以及中断检测功能 ∀

≥×�系列是 ≥♣≥ � ×∪∉⊆∉∈新近推出的微控制

器系列 �可广泛应用于 °≤ 显示器 !遥控装置 ! ≤⁄

唱机及汽车电子等领域 ∀≥×�系列各成员之间的差

异在于其存储器大小的不同 �其范围从 ≥×����的

�⊄ ℜ∧⊕程序存储器及 ���ℜ∧⊕ ″ ϒ ↑ 直到 ≥×�����的

��⊄ ℜ∧⊕ ″ ↓ ↑ ∞∞°″ ↓ ↑ !���� ℜ∧⊕ ″ ϒ ↑ 以及 ��� ℜ∧⊕

∞∞°″ ↓ ↑ ∀♥≤ 封装的引脚数亦从 ��脚至 ��脚 �可选

择的外围电路包括 �ℜ⊃多重通道 ϒ⁄≤ ! ≥°≤ 接口

♥≤ ! ∝≥′及 ≤ϒ→接口以及 �� ℜ⊃定时器等 ∀就效能

而论 �≥×��系列位于廉价的 ≥×��系列与具有 ����

ℜ⊃寄存器的 ≥×�系列之间 ∀预计 ≥×��系列在短期

内将会在 ←≤⁄控制和无刷电机控制等方面得到广

泛应用 ∀

≥×�系列是包括好几枚 �� �� ℜ⊃微控制器的新

型器件 � 该系列中最为大众所熟知的型号是

≥×�����及 ≥×��″ ��� ∀

≥×��系列为 ��ℜ⊃微控制器 ∀它混合了 ≤♥≥≤与

″♥≥≤两者之优点 ∀该系列包括以下型号 �≥×��″ ��� �

≥×��″ ��� � ≥×��ƒ��� � ≥×��″ ��� � ≥×��ƒ��� 以及

≥×��ƒ���等 ∀另外 � ≥×��″ ���←和 ≥×��ƒ���也将在

短期内推出 �其时钟频率将高至 ��↑ ♦∨�存储器容量

为 ���⊄ℜ∧⊕快闪型 �这些新的微控制器可与 ≥⊃⊕⊆⊕∈

出品的 ≤��÷系列相兼容 ∀

≥×��系列是 ≥♣≥ � ×∪∉⊆∉∈生产之 ��ℜ⊃微控制

器系列 ∀

�� ≥⊃⊕⊆⊕∈产品

≤���系列器件是 ≥⊃⊕⊆⊕∈的一个系列微控制

器 �≤���←是一个 �ℜ⊃器件 �可提供一个单片式解决

方案 �此处理器属于 ����类型 �它是第一个可提供

片上 ←≤⁄接口的微处理器 �并可完全与工业标准的

��≤��及 ��≤��兼容 ∀≤���←内含 ��⊄ ℜ∧⊕ ↓×°存储

器 !��� ℜ∧⊕ ″ ϒ ↑ !同步异步串行接口以及一个非常

精确的 ��ℜ⊃模数转换器 �其转换时间仅需 �Λ�其

片上的 ←≤⁄控制器可用来驱动 ���段 ←≤⁄�即 �行

��字� ∀该器件具有 ��个 ←≤⁄输出端 �其中 ��个保

留作 ←≤⁄显示功能 �剩下的 ��个可用作传统的 ♥� ↓

线 �在 ��↑ ♦∨时钟频率下的周期约为 ���∈∀片内实

时时钟支持 °∉⋅⊕� ⊗∉⋅∈模式 �此时 �在 � ��∂ 电源

电压及 ��⊄♦∨时钟频率之下的电流损耗为 ��Λϒ ∀

�� ×⊕⊆⊃℘产品

×⊕⊆⊃℘最近推出的一枚新的 �ℜ⊃微控制器的型

号为 ×≥≤���←⊃��它包含一个多主控 ♥≤控制器 !模拟

°• ↑输出以及一个传统的监视电路 ∀该公司的双线

式 ♥≤母线已成为工业标准 �主要的原因是它简单 �

而且用途多 ∀它所包含的多主控 ♥≤控制器可为设计

师实现 ♥≤ 母线提供一个经济的解决方案 ∀

×≥≤���←⊃�是基于 ♥∈⊕⊂之 ��≤��架构的一种新型微

处理器 �除了多主控 ♥≤控制器之外 �×⊕⊆⊃℘生产的微

控制器还带有 �⊄ ℜ∧⊕↓×°�∞∞°″ ↓ ↑或 ″ ↓ ↑ !��� ℜ∧⊕

″ ϒ ↑ !两个定时器及一个 ∝ϒ″ × ∀它在 �∂ 电源下可

工作于 ��↑ ♦∨的时钟速率 �不久 ×⊕⊆⊃℘还会推出工

作于 ��↑ ♦∨的 �∂ 电源的微处理器产品 ∀

�� ≡⊃⊂∉∩产品

继 ≡⊃⊂∉∩著名的 ≡��之后 �以 ≡��字头编号的跟

随器件可谓不少 �这个系列相当庞大 �如 ≡��≤���

��� ��� ��� ��� �� ! ≡��∞��� �� ! ≡��� �� ! ≡��∞��� !

≡��∞��� ≤��� ←�� ! ≡��∞��� ��� ≤��� ��� ←��� �� !

≡��∞��� ≤��� ←�� !≡��∞��� ≤��←�� !≡��∞��� ��� �� !

≡��≤��� �� �≡��≤��� ��等 �而 ≡�∠⊂∏则是新系列的

衍生产品 �这些微控制器的核心远超过典型的 ≡�核

心 �其优点是可从一个较低的系统时钟下取得较高

的处理速度 ∀当时钟运行于 ��↑ ♦∨时 �以 ≡�∠⊂∏核

心为基础的微控制器可获得的效能水平相当于一个

工作于 ��↑ ♦∨的典型 ≡� �该系列的首枚产品型号为

≡�∞����它内有 �⊄ ℜ∧⊕程序存储器 ���ℜ∧⊕寄存器 ��

个时间寄存器�包括 °• ↑�及一个模拟比较器 ∀该器

件采用 ��脚封装 � 另一枚新产品 ≡�����可提供

��ℜ∧⊕的 ∞∞°″ ↓ ↑容量 �可用三种不同方式寻址 �第

一种是通过用户码 �第二种是由外部使用两个协议 �

第三种是在 ∞∞↑↓⁄∞模式中进行逐一 ℜ∧⊕编程接

口和存取 ∀

当然 �还有许多其它微控制器制造商 �如 ϒ∈ℑ⊂∉∩

⁄⊕√⊃℘⊕ !ϒ⊆!ƒ∏⊇⊃∏ ♦ℑ⊃≥⊕⊆⊃℘∉∈⊗∏℘∉�♦⊃ℑ℘∪⊃�♥⁄× !

↑⊃∏ℜ⊃∪⊃� →∞≤ � ↓↔♥�≥ℑ⊆∏∈∩≥∪ℑ∠及 ×⊕¬ℑ♥∈∏2

⊆⊕∈等 ∀由于篇幅所限 �未能在本文中作出讨论 ∀

收稿日期 ����� � �� � ��

咨询编号 �������


