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图 � ↑ϒ÷����的引脚排列
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摘要 � ↑ ϒ÷����是美国 ↑ϒ÷♥↑公司推出的一种限幅放大器 �适用于工作在传输速率为 ���♣ℜ∠的

光纤局域网中 �可用作千兆以太网 !光纤信道以及 ϒ×↑局域网中的光接收器 �也可用作光纤网络系

统的内连设备 ∀该产品具有传输速率高 �增益大 �性能安全稳定等特点 ∀文中详细介绍了 ↑ ϒ÷����

的性能特点 !内部结构 !引脚定义以及具体应用过程 �最后给出了典型的应用电路 ∀

关键词 �↑ ϒ÷���� �门限值 �限幅放大 �漂移补偿
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� 概述

↑ϒ÷����是美国 ↑ϒ÷♥↑ 公司推出的一种限幅

放大器 ∀它可以在光纤网络系统中对接收来的信号

进行限幅放大 ∀ ↑ϒ÷����工作频率高 �能够在很宽

的输入幅度范围内保持恒定的输出电压幅度 �且输

入信号的门限值可以灵活设计 �同时 �它还具有可选

择的静噪功能 ∀其主要特性如下 �

π � � �� ∗ � ���∂ 的工作电源 �

π 具有信号检测功能 �

π 系统性抖动仅 ��∠�

π 具有电流模式逻辑�≤ ↑←�的数据输出 �

π 内含漂移补偿反馈电路 �

π 最大上升沿时间为 ���∠�

π 采用 ��� °⊃∈或 �� � °⊃∈ ×≥≥↓°封装形式 ∀

� 内部结构与引脚功能描述

↑ϒ÷����的内部结构

原理图如图 �所示 ∀它包

括输入和输出缓冲电路 !

放大电路 !漂移补偿电路 !

功率比较检测电路等 ∀其

中输入 ! 输出缓冲电路主

要是为放大电路提供合适

的输入 !输出阻抗 �同时起

隔离作用 � 放大电路的主

要功能是放大信号 � 获得

较高增益 � 漂移补偿电路

的主要功能是抑制直流漂移对信号的影响 �功率比

较检测电路主要用于检测输入信号幅度是否满足所

设定的输入信号的门限值 ∀

↑ϒ÷����正常工作时 �信号从 ♥→�端和 ♥→�端

输入 �经输入缓冲放大 !三级增益放大和输出缓冲放

大后从 ↓∝× �端和 ↓∝× �端输出 �当输入信号幅度

小于门限值时 �功率检测电路将起作用 �此时 ←↓≥

端 ! ←↓≥ 端分别输出高电平和低点平 � 如果

≥± ∝∞←≤♦端接高电平 �那么 ↓∝× �端和 ↓∝× �端的

信号输出将关闭 �当漂移现象发生时 �漂移补偿电路

可控制输入缓冲放大器 �并通过调节输入缓冲放大

器的增益来达到抑制漂移的目的 ∀

↑ϒ÷����的引脚排列如图 �所示 ∀各引脚的功

能说明如下 �

≤ϒ≡���脚� !≤ϒ≡���脚� �漂移补偿电路外接电

容端 ∀在 ≤ϒ≡�端和 ≤ϒ≡�端串接一电容可延长漂移

补偿电路的时间常数 �

图 � ↑ϒ÷����的内部结构
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图 � 输入信号门限值与外接电阻的关系曲线

♣→⁄��脚 ��脚� �接地 �

♥→� ��脚� �♥→� ��脚� �正 !反向数据输入端 �

←∞∂∞←��脚� �输出电流大小设置端 ∀悬空时 �输

出电流约 ��⊆ϒ �接地时 �输出电流约 ��⊆ϒ �

×♦��脚� �输入信号门限值设置端 ∀可利用外接

电阻来确定输入信号的门限值 �输入信号幅度必须

大于门限值 �否则将使信号丢失 �

←↓≥���脚� �←↓≥��脚� �正向 !反向输入信号丢

失指示输出端 ∀只要输入信号大于门限值 �信号就

不会丢失 �这时 ←↓≥端 !←↓≥端分别输出低电平和高

电平 �而当输入信号小于门限值时 �信号将会丢失 �

←↓≥端和 ←↓≥端将分别输出高电平和低电平 �

∂≤≤���脚 ���脚� �工作电源端 �

↓∝× � �↓∝× � ��� !��脚� �正 !反向输出端 �

≥±∝∞←≤ ♦���脚� �静噪功能选择端 ∀当该脚悬

空或接低电平时 �静噪功能失效 �而该端为高电平且

←↓≥端亦为高电平时 �静噪功能有效 �

→≤ ����脚� �无连接 �

∞°�外露引线 �应用时接地 ∀

� 应用设计

��� 输入信号门限值的设计

↑ϒ÷����的输入信号门限值是由 ×♦端外接电

阻 ″ ×♦ 决定的 �因此 �输入信号门限值的设计实际上

是确定 ″ ×♦的电阻值 ∀一般情况下 �当输入信号幅度

变化范围确定后 �即可根据图 �的曲线图来确定 ″ ×♦

的电阻值 ∀在图 �中 � ″ ×♦为 ×♦端外接的门限值电

阻 �∂ ×♦则为 ″ ×♦所确定的输入信号的门限值 ∀

��� 耦合电容的选择

输入耦合电容 ≤♥→和输出耦合电容 ≤↓∝×的选取 �应

遵循使接收器具有最小的系统抖动为原则 �当输入信

号的低频截止频率∅♥→很低时 �系统抖动很小 ∀因此 �应

合理选择耦合电容的值 �以尽量降低∅♥→的值 ∀∅♥→的计

算公式为 �∅♥→� ������Π≤� ∀一般情况下 �对于千兆以

太网 !光纤信道或其它使用 �′���′数据编码

的应用系统 �应选择耦合电容�≤♥→ !≤ ↓∝×�大于

����Λƒ �这样可使 ∅♥→小于 ���⊄♦∨�而对于

ϒ×↑� ≥↓→∞×或其它使用不归零编码数据的

应用系统 �则应选择耦合电容�≤♥→ !≤ ↓∝×�大于

���Λƒ的电容器 �这样可使∅♥→小于 ��⊄♦∨∀

��� 漂移补偿电路电容的选择

为维持系统的稳定性 �输入信号的低频

截止频率 ∅♥→和漂移补偿电路低通滤波器的截止频率

∅↓≤的比值至少应为 ����或 �����∅↓≤计算公式如下 �

∅↓≤ � ��≅ �� � ����≤ ϒ≡ � ���∠ƒ�

其中 ≤ϒ≡为在 ≤ ϒ≡�端和 ≤ ϒ≡�端串接的电容 �

适当选择 ≤ ϒ≡的值可得到合适的 ∅↓≤值 ∀一般情况下 �

对于千兆以太网 ! 光纤信道或其它使用 �′� ��′数

据编码的应用系统 �可使 ≤ϒ≡�端 !≤ϒ≡�端悬空 �这

样可使 ∅↓≤为 �↑ ♦∨�而对于 ϒ×↑�≥↓→∞×或其它使用

不归零编码数据的应用系统 � 则应使 ≤ ϒ≡大于

���Λƒ �这样可使 ∅↓≤为 �⊄♦∨∀

��� 典型应用电路

↑ϒ÷����的典型应用电路如图 �所示 ∀电路中

所标注的外围元件参数均为典型值 �未标注的外围

元器件参数应在实际应用中通过试验来确定 ∀该电

路中采用 ↑ ϒ÷����作为前置放大器 �它具有噪声

低 !性能稳定等特点 �在传输速率为 ���♣ℜ∠的光纤

局域网中有广泛应用 ∀限幅放大器 ↑ ϒ÷����由于其

传输速率高 �工作频带宽 �输入信号幅度变化范围

大 �性能安全稳定 �并且体积小 !应用灵活 �简单方便

而在同类产品中具有很大的优越性 �同时该产品在

高速光纤局域网中也具有广泛的应用前景 ∀
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